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ОПЫТ РАБОТЫ 
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ОБРАЗОВАНИЕ И 

СТАЖИРОВКИ 

МЕСТО РАБОТЫ, 

ДОЛЖНОСТЬ 

КарУ имени академика Е.А. Букетова, ассоциированный профессор кафедры алгебры, 

математической логики и геометрии им. проф. Т.Г. Мустафин 

УЧЕНАЯ СТЕПЕНЬ, 

УЧЕНОЕ ЗВАНИЕ 

(АКАДЕМИЧЕСКОЕ 
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Место и дата 
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 2018-2021 гг. – докторант кафедры механики, Казахского национального университета им. 

аль-Фараби 
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имени проф. Т.Г.Мустафина,  Карагандинский университет имени Е.А. Букетова 

Образование 

 2003-2007 г.г. - Карагандинский государственный университет имени академика Е.А. 

Букетова, математический факультет, специальность – «Механика», квалификация бакалавр 

механики (с отличием);  

 2007-2009 гг. - Карагандинский государственный университет имени академика Е.А. 

Букетова, математический факультет, специальность – «6N0603–Ммеханика», квалификация 

магистр механики (с отличием); 
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математический факультет, специальность «6D060300–Механика» докторантура (с отличием); 

Стажировки, научные 

командировки 

- с 12.02.2020 по 22.05.2020. Стажировка по программе ERASMUS+. Школа 

вычислительной техники и математики Кильского университета, Великобритания;  



СВЕДЕНИЯ 

О ПОВЫШЕНИИ 

КВАЛИФИКАЦИИ   

 

 Сертификат № 000005 (05.10.2021г.-23.12.2021г.) прослушал курс гостевых лекций 

механики грунтов. Доцент, к.т.н., Конюшков В.В., Санкт-Петербургский 

государственный архитектурно-строительный университет. 

 Сертификат № 0000014 (28.03.2022г.-17.04.2022г.). Прошел курс «Введение в 

теорию алгоритмов». Д.ф.-м.н., профессор Новосибирского государственного 

университета, зав., лабораторией логистических систем института матиматики им., 

С.Л.Соболева СО РАН. 

 Сертификат № 374021 (22.11.2021г.-27.11.2021г.) прошел курс повышения 

квалификации «Исследование реаномных материалов при малых деформациях». В 

КарУ им.академика Е.А.Букетова. 

 

ЛИЧНЫЕ КАЧЕСТВА 
  

 

 

 

 

ДОПОЛНИТЕЛЬНАЯ 

ИНФОРМАЦИЯ   

 

Знание языков 

Родной язык 

 

Казахский язык 

  

Наименование языка 

ПОНИМАНИЕ  ГОВОРЕНИЕ 

ПИСЬМО 
Слушание Чтение Устная речь  

Письменная 

речь  

Русский язык 

 
     

 Заполняется при наличии языкового сертификата.  

Если сертификата нет, укажите «Нет» 

Английский язык      

  

      

  

      

      

  

Компьютерные навыки  пользователь: Microsoft Office (Word, Excel, Power Point) 

Другие навыки (хобби) чтение, путешествия, спортивные игры (волейбол, асық ату, настольный теннис, шашки, 

шахматы) 
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Участие в реализации 

научных проектов 

 

Конкурс на грантовое финансирование по научным и (или) научно-техническим проектам на 

2022-2024 годы (МОН РК). Разработка и исследование новых параллельных манипуляторов 

вида трипод с шестью степенями свободы.  

 

Членство в 

профессиональных научных 

организациях 

-  

-  

-  

 

  

Награды и звания 

 благодарности, грамоты, дипломы; 

 

 

https://is.ncste.kz/object/view/72115
https://is.ncste.kz/object/view/72115


Читаемые курсы 

1. Вопросы механики в робототехнике 

2. Основы робототехники 

3. Теоретическая механика 

4. Програмный пакет MatLab 

5. Сопротивление материалов 

6. Аналитическая механика и динамика твердых тел 

7. Механика машин и робототехнических систем 

 

Сфера профессиональных и 

научных интересов 

- теория механизмов и машин, робототехника 
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